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Kde pomaha zalozni RTK systém xFill
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RTK Telematika vypadek datového &

Tento nastroj vdm pomizZe sledovat RTK rovery. p‘r’enosu GSM pOd u Obou
providert (dualni modem)

Funguiji oba modemy, ale pouze ve sméru z traktoru na server,
RTK korekce se ze serveru do traktoru neprenaseji.
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Kde pomaha zalozni RTK systém xFill

RTK Telematika

Tento nastroj vam pomUZe sledovat RTK rovery.

vypadek datového

funguje pouze jedérimo[dem 1

nefunguje ani

jeden modem | SR
\ n g S B o bcps
: 3 = el s (] B Stari: 40.3
e N Bilm . T N Satelity: 10
b ‘ mL, el 5 Cas: dnes, 5:58:00
| i - S5 = P

Instance: czl

8 Zalozni signal xFill Fesi tyto
situace — nahrazuje vypadky

LEADING | FARNERS | LS wmos \/ PFenosu RTK korekci po dobu
e ] 5019 (cz1) v 27T .2 2014 (ddmmurr) 27 .2 . 2014  (dd.mm.rr) ¥ Spo,

Obdobi od: Do:

0 :00 (hh:mm) 23 59  (hh:mm) V' Male

I~ Anin
\.

az 20 minut.



Kde pomaha zalozni RTK systém xFill
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RTK Telematika

Tento nastroj vdm pomizZe sledovat RTK rovery.
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RTK Telematika @

Tento nastroj vdm pomizZe sledovat RTK rovery.
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RTK Telematika

Tento nastroj vam pomuze sledovat RTK rovery.
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RTK Telematika

Tento nastroj vdm pomiZe sledovat RTK rovery.
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V 4 s rse

Kde pomaha prijem signalu satelitt GLONASS
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Kde pomaha prijem signalu sateliti GLONASS

RTK Telematika %

Tento nastroj vam pomiZe sledovat RTK rovery.
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V 4 s rse

Kde pomaha prijem sighalu satelitu GLONASS

RTK Telematika P

Tento néstroj vam pomiZe sledovat RTK rovery.
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